 ACTIVIDADES MECANISMOS 1º ESO                                                                                      TECNOLOGIA
1. ¿Qué son los engranajes? ¿Qué ventajas tienen respecto los sistemas de transmisión de poleas?
2. Identifica los distintos mecanismos de transmisión circular que se utilizan en los siguientes objetos.
[image: ]


3. Identifica los siguientes mecanismos, e indica si son multiplicadores de velocidad, reductores de velocidad, o mantienen la velocidad.
[image: ]
4. Para el siguiente montaje 
a) ¿En qué sentido girará el engranaje? 
[image: ]	➢ En el mismo que el motor 
	➢ En el sentido contrario que el motor 
b) ¿Qué tipo de sistema muestra la figura? 
	➢ Un sistema reductor. 
	➢ Un sistema multiplicadore. 
	➢ Un sistema donde la velocidad del motor no se modifica 
c) ¿Es el tornillo sinfín reversible?
d) Calcula la relación de transmisión sabiendo que la rueda dentada posee 24 dientes?
e )Un mecanismo donde la relación de transmisión es menor de 1 será.... 
· Un sistema reductor de velocidad. 
· b) Un sistema multiplicador de velocidad. 
· c) Un sistema donde la velocidad de giro no se ve modificada. 
f). Un mecanismo donde la relación de transmisión es igual a 1 será.... 
	➢ Un sistema reductor de velocidad. 
	➢ Un sistema multiplicador de velocidad. 
	➢ Un sistema donde la velocidad de giro no se ve modificada. 


[image: ]5.- Calcula la velocidad de giro de la polea conducida (1) del siguiente esquema; así como la relación de transmisión. 
Indica si se trata de un mecanismo multiplicador o reductor?
d 1= 20 cm 
n 2= 1200 rpm  
d 2= 30 cm

7. En el sistema de la figura el el engranaje grande posee 40 dientes, mientras que el piñón posee 20. 
[image: ]	a) Calcula la relación de transmisión. 
	b) ¿A qué velocidad gira el piñón si la otra rueda lo hace a 300 rpm? 





[image: ]8.- En la figura se muestra un exprimidor de fruta. El eje del motor, que mueve un engranaje de 10 dientes gira a 1800 rpm. 
a) Si la rueda B posee 50 dientes, ¿a qué velocidad girará? 
b) La rueda C de 15 dientes gira solidariamente con la rueda B. ¿A qué velocidad girará la rueda D de 45 dientes?





9. La relación de transmisión en un sistema compuesto por una rueda motriz y una rueda conducida en contacto directo es de 2.5. Calcula la velocidad de la rueda motriz si la velocidad de la rueda conducida es de 250 rpm. Indica si se trata de un mecanismo multiplicador o reductor.
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36. Calculor losrelaciones de transmisién, y lo velocidad do
Tos siguientes ruedas sabiendo que la velocidad do giro
de o rueda 1 gira o una velocidad de 100 rpm.

4=10am

37. En el sistema de la igura el el engranae grande posee 40 dientes, mientras qu
posee 20

o) Calcwla la elacién de transmisicn.
b) A qué velocidad gira el piién si  otra rueda lo hace 0 300 rpm?

38. La relacién de transmisién en un sistema compuesto por una rueda moriz y una rueda conducido en contaclo direco es de 2.5.
Caleola la velocidd de la rueda motriz silo velocidad de I rueda conducida es de 250 rpm. Indica i se trata de un mecanismo
‘multiplicador o reductor.

39. Una bicideta tiene dos platos de 44 y 56 dientes y una corona de dinco pifones de
14,16, 18,20 y 22 dintes, respectivamente.

) Calcul l elacién do transmisién para ls siguentes combinaciones:

> Plato grande pién grande > Plato pequefio piin pequeio
> Plato grande pifén pequeio > Plato pequefio pién grande
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U e STQUIETTE TGUTT e MU mecanismoren er que
engrangie motriz gira o 800 rpm (engranaie 4). Calclor los
elaciones de transmisién y la veloddad de giro de cada uno
de los engranaes.

41, En o figura se muestra un exprimidor de fruta. El eje del motor, que mueve
un engranaje de 10 dienes gra o 1800 rpm.
o) il rueda B posee 5O dientes, ca qué velocidad girr6?

b) L rueda C de 15 dientes gira solidariamente con lo ruedo 8. A qué
velocidad girar o rveda D de 45 dientes?

2. Pora el siguiente montaje

o) n qué sentido girard el engranaje?
> En el mismo que el mafor
> Enel senido contrrio ue el mator

b) £Qué tipo de sistema muestra l figuro?

> Un sistema reductor.
> Un sistema maltpicadore
> Un istema donde a velocidod del motarno se modifica

) iks el tornillo sinfin reversible?
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25) 4Qué son los engranajes? ¢Qué ventajas tienen respecto los sistemas de transmision de
poleas?
26) Identifica los distintos mecanismos de transmisién circular que se utilizan en los siguientes

objetos.
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28) Identifica los siguientes mecanismos, e indica si son multiplicadores de velocidad, reductores
de velocidad, o mantienen la velocidad.

D1= 40mm 2= 40mm 2R

Conducida

Méquinas y Mecanismos. Tecnologia 1° ESO
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42. Para el siguiente montaje

o) ¢En qué sentido girard el engranaje?
> Enel mismo que el motor

> En el sentido confrari que el motor
b)£Qué tipo de sistema muestra l figuro?

> Unsistema reductor.
> Unsistema mulplcador.
> Unsistema donde lo velocidad del motor o se modifca

«) iEs el tornillo sinfin reversible?

d) C6mo serd la elacién de transmisién en dicho mecanismo, mayor o menor que lo unidod?
&) Calcla la elacién de transmision sabiendo que la redo dentada posee 24 dintes?

. Un mecanismo donde la relaién de transmisién es menor de 1 serd....
o) Un sstema reductor de veloddad.
b} Un sistema multplicador de velocidad
) Un sstema donde lo velocidad de giro no se ve madificada.
. Un mecanismo donde larelacién de transmisidn es igual a 1 serd...
> Un sistema reduclor de velocidad.
> Un sistema multiplicadar de velocidad.
> Un sistema donde la velocdad de giro no se ve modifiado.

. Un mecanismo donde la relacién de transmisién es moyor que 1 serd...
> Un sistema reducor de velocidad.

> Un sistema multiplicadar de velocidad.

> Un sistema donde la velocdad de giro no se ve modifiado.
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35. Calula la velocidad do giro de o polea conducida (1) del siguente esquema;
asi como lo relacién de transmision. Indica si se trata de un mecanismo
‘multiplicador o reductor?

4=0m

Aplicaciones M Recibidos (22) - me:

n,= 1200 pm
=Nm

36. Calculor losrelaciones de transmisién, y lo velocidad do
Tos siguientes ruedas sabiendo que la velocidad do giro
de o rueda 1 gira o una velocidad de 100 rpm.

0

37. En el sistema de la igura el el engranae grande posee 40 dientes, mientras qu
posee 20

o) Calawla la elacién de transmisicn.
b) A qué velocidad gira el piién si  otra rueda lo hace 0 300 rpm?

38. La relacién de transmisién en un sistema compuesto por una rueda moriz y una rueda conducido en contaclo direco es de 2.5.
Caleola la velocidd de la rueda motriz silo velocidad de I rueda conducida es de 250 rpm. Indica i se trata de un mecanismo
‘multiplicador o reductor.

39. Una bicideta tiene dos platos de 44 56 dientes y una corona de cinco

E=R0)

21/05/2018




